Objetivos

- Conceber, desenvolver e testar um sistema robdtico aéreo auténomo (drone) destinado ao
reconhecimento e classificacao de frutos em arvores.

- Conceber, desenvolver e testar um sistema robotico terrestre autonomo (rover) destinado ao
reconhecimento e classificacao de infestantes e frutos caidos na entrelinha.

- Desenvolver e testar um pulverizador adaptavel e regulavel e seu controlador a incorporar ao rover para

P ru n u S B I controlo preciso de infestantes.
- Avaliar o impacto da aplicacao particular de herbicida nas infestantes na producao e qualidade dos

frutos.
Sistema robotico aéreo autonomo - Avaliar a precisao das previsoes de producao utilizando para validacao:
de pulverizacao controlada (a) avaliacao real da producao pelo método tradicional de contabilizacao da producao de uma amostra
e previsao de producao fruticola de drvores (médias e variancias).
b) avaliacao da eficiéncia técnica e econdmica do pomar através de modelos empiricos em funcao da
carga.
c) previsao da carga optima com modelos empiricos para fins de execucao de uma «monda de
precisao».

d) integracao da informacao sobre o historico de anos transatos, as condicoes edafoclimaticas, o estado

, , sanitario e as praticas de fertilizacao.
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Atividades desenvolvidas

- Definicao das Unidades de Observacao (marcacao de arvores, contagem de frutos, medicao do calibre).

- Avaliacao do desempenho do drone.

- Construcaodorover.

- Avaliacao da producao por contabilizacao de amostra (médias e variancias).

- Captacaodeimagens multiespectrais.

- Avaliacaodeindices: NDVI, NDRE, EVI, CI, MERIS, MTCI,...

- Desenvolvimento do algoritmo de classificacao e reconhecimento de frutos e de infestantes por processamento
digital de imagem multiespectral.

Atividades previstas
-4 sessoes de demonstracao em dias de campo.

-6 sessdes de demonstracao em eventos técnicos e feiras.

- Participacao em 6 eventos técnico-cientificos (congressos, conferéncias).
-1 manual técnico de utilizacao do equipamento robotizado.

-6 artigos técnicos em revistas da especialidade.

-4 artigos cientificos em revistasinternacionais.

-8 newsletters (semestral).

- 1 Website -grupo operacional.
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Exemplo de imagem digital: (esqg.) reconhecimento, contagem de frutos e previsao do Sistema robodtico autonomo terrestre (rover).
seu diametro; (dir.) reconhecimento de ervas.
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